
 

機器名 多関節型産業用ロボットアーム 

メーカ

ー名・

型番 

DAIHEN Almega AX-V6 

分類 機械・加工関連、電気・電子関連 

仕様 
動作形態-垂直多関節、自由度-6、可搬重量-6Kg、 

位置繰り返し精度±0.1mm  

特徴 

Ar ガスに交換することによりアルミ溶接が可能 自動

溶接機への応用 直流デジタルパルス溶接機 通常

時 CO2+Ar 混合ガス 

  


