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研研究究内内容容：：    

研研究究課課題題  

●シングルドライブ式歯車装置系の振動抑制制御 

●ツインドライブ式歯車装置系の振動抑制制御 

  

研研究究シシーーズズ  

歯車装置系の振動抑制制御の例として、センサベースト制御の 

適用例を紹介する。 

トランスファーマシンやダンボール切断機といった一般産業機械は、モータを 

動力源とする歯車装置系で構成されている場合が多い。このような機械系に 

おいては、モータの起動および停止時に、機械系の第 1次固有振動数に起因する 

残留振動が発生し、タクトタイムが短縮できないという問題が生じる場合が多い〔1〕。 

また、歯車段のバックラッシに起因する高周波数域の振動の発生により十分な性能 

を得られず、安定性を損なうなどの問題がある。 

そこで、歯車装置系のバックラッシに起因する高次振動に対する対策として、 

ノンバックラッシギヤを用いることとし、機械系を線形システムとして扱えるように 

している。また、線形化された歯車装置系において、シャフトのねじり剛性の低さに 

起因する低次のねじり振動を、センサベースト制御により抑制する手法について、 

制御系の安定性を解析したうえで、制御手法の効果をシミュレーション 

および実験を行い、有効性を検証している〔2〕。 
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